
SDEV-CLU-IMPS 61R1

TDST SONESSE 40 PA range1 DOC101844 005

SONESSE 40 Range 1

Nominal voltage 230 V - 50 Hz
Power supply tolerances 207- 253V
Thermal time 5 minutes
Number of wires of the cable 3
Wire section 0,75 mm2

Insulation class Class II
Type of limit switch unit Progressive limit switch
Capacity of the LSU 40 turns
Repeatability ± 15°
System of protection IP44

Interface drawings

Angular free-play for venetian application
Wheel unclipping force ≈ 7 Kg

Temperature working range

Noise Level

Screw implantation for LS40 mounting 147897-Wheel interface LS40 147887-Crown interface LS40 147888- 
LS40& Altus 40 head interface drawing 147465.

From 0°C to 60°C:  10 000 cycles     (1 cycle = 1 up/down movement of 2m height for a blind)
Restriction:       from 0°C to 10°C          1500 cycles 
                          from 35°C to 60°C         3500 cycles 

Power Level : according to standards ISO3741 in dB(A) re1pW Typical Value at nominal torque without end product 

Angular free-play between the drive wheel accessory & the tube + free-play between the crown accessory & the tube, must not exceed 8°

mm mm mm mm W A kg dB(A) ref 1pW

Designation L1 max. L2   (±3 
mm)

L3 max. tube
Rated 
power

Rated 
current

Weight
Noise
Power
Level

Sonesse 40 1,3/55 494 473 510 438 102 0,4 1,135 43

Sonesse 40 3/30 462 441 478 406 95 0,44 1,125 42

Sonesse 40 6/20 494 473 510 438 120 0,55 1,25 45

Sonesse 40 9/12 494 473 510 438 120 0,55 1,35 409 12

551,3

Nominal torque Nominal speed

3 30

6 20

Noise Level
Power Level : according to standards ISO3741 in dB(A) re1pW Typical Value at nominal torque without end product 
(measurement from 20°C to 35°C)

Nm rpm
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SDEV-CLU-IMPS 61R1

TDST SONESSE 40 PA range1 DOC101844 005

SONESSE 40 Range 1

WIRING Neutral Blue
Direction 1 Brown
Direction 2 Black

Ø free >37mm mini

Applicable on all types of tubes
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Ansteuerrichtlinien für SOMFY-Antriebe mit mechanischer 
Endlageneinstellung (Baureihen z. B.: LT, LS, PA) 

 
1. Niemals mehrere Antriebe parallel ansteuern 
2. Antriebe niemals gleichzeitig mit AUF- und AB - Signal ansteuern. 
3. Umschaltpause von 0,5 Sekunden zwischen AUF und AB Befehl  

einhalten. 
 
Um Defekten an Mikroschaltern von Antrieben vorzubeugen, sind nachfolgend die häufigs-
ten Ursachen für Überlastung der Endschalter erklärt. 
 

Fehlerursachen: 
 
1. Parallelschaltung von zwei oder mehr Antrieben 
Die parallel geschalteten Antriebe haben nie genau die gleiche Laufzeit. Deshalb wird der 
zuerst abschaltende Antrieb von den noch laufenden Antrieben durch eine Spannung auf 
der Gegenwicklung erregt. Diese Rückspannungen, die bis zu 1.000 Volt betragen können, 
setzen den abgeschalteten Antrieb in die Gegenrichtung in Bewegung, bis dieser über den 
Endschalter wieder Netzspannung erhält und wieder in die andere Richtung läuft. Diese 
Pendelbewegungen setzen sich fort, bis alle parallel geschalteten Antriebe in ihren Endla-
gen angekommen sind. Bei jedem Umschalten auf diese Art wird der Endschalter überlas-
tet und geschädigt. (Siehe auch 3. „Zu kurze Umschaltpause“) 
Zunächst wirkt sich dies, abgesehen von den Pendelbewegungen, oft in veränderten End-
lagen des Behanges aus. Im Extremfall verschweißen die Kontakte der Endschalter dau-
erhaft, was zu einer permanenten Ansteuerung des Motors führt. 
 

 
 
Falsch 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Richtig
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2. Gleichzeitiger Auf- und Abbefehl 
Durch die Verwendung von nicht gegenseitig verriegelten Schaltern oder mehrfach instal-
lierter Schaltstellen ohne Verriegelung kann gleichzeitig die Auf- und Abrichtung angesteu-
ert werden. Dies ist nicht zulässig, weil durch die entstehende Gegeninduktion in den 
Wicklungen des Motors die Endschalterkontakte überlastet werden. Die Schädigungen 
sind mit den unter Punkt 1. beschriebenen vergleichbar. 

 
 
 

Richtig 
 
 
Es muss gewährleistet sein, dass 
der Antrieb durch entsprechende 
Verriegelungsmaßnahmen stets 
nur in eine Laufrichtung ange-
steuert werden kann! 
 
 
 

Falsch 
 
 
 
3. Zu kurze Umschaltpause 
Bei einigen Installationen wurde festgestellt, dass die Umschaltpausen zwischen Auf- und 
Abbefehlen nicht eingehalten wurden. Die Steuerung muss beim Wechseln der Laufrich-
tungen eine Umschaltpause von ca. 0,5 Sekunden einhalten. Dies ist erforderlich, dass der 
Antrieb mechanisch zum Stillstand kommt, die Induktionsspannungen im Motor und die 
Ladung des Betriebs-Kondensators abgeklungen ist. Wird ein Antrieb zu schnell umge-
schaltet, treten kurzfristig extrem hohe Ströme auf, welche die Kontakte des ansteuernden 
Relais beschädigen und - manchmal nur vorübergehend - verschweißen können. Dies 
führt dazu, dass beide Laufrichtungen gleichzeitig angesteuert werden. In der Folge wer-
den die Mikroschalter des Antriebes geschädigt. (siehe Punkt 2.) Fehler dieser Art treten 
insbesondere bei programmierbaren Anlagen (SPS, EIB) oder selbst entwickelten Relais-
schaltungen immer wieder auf. Alle durch die beschriebenen Effekte verursachten Störun-
gen treten meist erst nach einer gewissen Betriebszeit auf, da die Endschalter den Belas-
tungen einige Male standhalten. Bei den von SOMFY gelieferten Steuerungen oder Schal-
tern sind all diese Punkte berücksichtigt. 
 
Falls Sie für Ihre konkrete Anwendung Zweifel hegen, setzen Sie sich bitte mit uns in Ver-
bindung, unsere Fachleute beraten Sie gerne. 

 

Wissensdatenbank 

 
Suchbegriffe: 
Ansteuerrichtlinien, Parallelschaltung, Umschaltpause, Verriegelung, Endlagenverstellung, 
Endschalter, Kontakte  

 




